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Rys. 3. RéZne rozwigzania sensorow optycznych



Optyczne sensory potozenia _

Rys. 1. Optyczna kurtyna zabezpieczajgca
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Rys. 2. Pomiar kata obrotu przy pomocy optycznego' |
{gcza jednodrogowego
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Rys. 3. Sensor swiatla odbitego




przedmiot

!

Rys. 1. Za maly Brze&mlot w przypadku {agcza dwudro-
gowego |



odbite od przedmiotu swiatio
uniemozliwia detekcje v

odbite Swiatio
nie trafia do
odbiornika.
Przedmiot |
zostaje ,wykryty" |

——
|

Rys. 3 | Iiiewtaéclwe iv wlaéclwe -u.stawi'enie sensora



filtr F1 reflektor

lustrzany

filtr F1 obiekt |

| é szyba
...& ' — W i
< :

|

filtr F2

- ————

Rys. 2. Schemat dziatania {gcza dwud;bgo;ego z flltr;-
mi polaryzujgcymi i



.’/,1},

zblizany
przedmiot
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Rys. 1. Przebiegi sygnatow mechanizmu eliminaciji
zakiocen w sensorach refleksyjnych
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Rys 4 Schemat dzlalanla sensora z wygasz;nlem tia

przedmiot blisko przedmiot daleko
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Rys. 1. Schemat dziafania diody PSD
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Rys. 2. Zasada triangulacji sensoréw triangulacyjnych
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| Rys. 2. Zasada friahgulacii sensordw triangulacyjnych
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Rys. 3. Wyznaczanie doktadnosci ruchu narzedzia robota
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natezenie Swiatta
dochodzacego do odbiornika

minimalne natezenie Swiatta
hiezbedne do prawidtowego

? 1 05%8 zadziatania odbiornika
1 1

w100

=
3T 10
N O
PR

1 datnif) m 40 100
odlegloSC —=

Rys. 4. Zale2nos¢ rezerwy zadziatania od odlegloéci



wspotczynnik rezerwy zadziatania =
wsp. korekcyjny otoczenia x wsp. korekcyjny materiatu
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Warunki: otoczenie lekko zakurzone,
drewniane palety w odlegtosci 50 mm.
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Rys 2 Zaleznoéé rezerwy zadzialania od odlegiosci




Warunki: otoczenie lekko zakurzone [5], drewniane palety [4,5] odlegtosé 50 mm.

wspotczynnik rezerwy zadziatania =
wsp. korekcyjny otoczenia x wsp. korekcyjny materiatu=5 X 4,5 = 22,5
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' Rys. 2. Zaleznos¢ rezerwy zadziatania od odleglosci
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Rys. 3. Inkrementalny sensor polozenia katowego
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Dziekuje za uwage!

W wyktadzie wykorzystano materiaty Projekt UE Nr 2005-146319 ,,MINOS*,
Europejska koncepcja szkolenia fachowcow globalnej przemystowej produkcji w
zakresie mechatroniki oraz z katalogu firmy OMRON.

W wyktadzie wykorzystano materiaty z podrecznika: ,Urzadzenia i systemy
mechatroniczne” opracowanie merytoryczne M. Olszewski, Wydawnictwo REA s.j.
Warszawa 2009
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